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Projektmotivation

„Nervig“ Zeitaufwendig Hohes Unfallpotential

Trends

Automatisiertes 
und vernetztes 

Fahren

Elektrifizierung 

Multimodale 
Mobilität

Manuelles Parken in der 
Innenstadt

Keine Wertschöpfung

Automatisiertes On-Street 
Valet Parken

Erhöht Verkehrsstaus und Emissionen

Nimmt wertvollen öffentlichen Raum ein
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Potential des Automatisierten Valet Parkens

Mehr öffentlicher 
Raum

Verbesserte 
Ladeinfrastruktur

Anbindung an 
Mobility Hubs

…
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NFF: Entwicklung und Demonstration der automatisierten Fahrfunktion

Automatisierte Fahrt

Manuelle Fahrt

Manuell → Automatisiert 
Drop-off point

Automatisiertes 
Parken

On-street Parkbereich

Messestand



29.04.2022 | Silvia Thal | TAVF Up and Running | 6

Experimentalfahrzeug TEASY 3

TEASY: Testing and Engineering of Automated Driving Systems

MRR

Monokamera, 

Stereokamera

Ibeo Lux Laserscanner

2x 8L, 4x 4L

SICK LMS511

Dachscanner

MRR
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Automatisierte Fahrfunktion entlang der Route

1 Drop-off-Punkt und Aktivierung der Fahrfunktion

2 Einfädeln in den Verkehr und Querung Fahrradweg

On-street Parkbereich

Fahrradweg

1

Automatisiertes Fahrzeug

2



29.04.2022 | Silvia Thal | TAVF Up and Running | 8

Automatisierte Fahrfunktion entlang der Route

1 Drop-off-Punkt und Aktivierung der Fahrfunktion
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On-street Parkbereich

Fahrradweg

1

Automatisiertes Fahrzeug

2
Aufbau einer digitalen Karte mithilfe von 

Luftbildaufnahmen in Kooperation mit der Stadt Hamburg
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Automatisierte Fahrfunktion entlang der Route

1 Drop-off-Punkt und Aktivierung der Fahrfunktion

2 Einfädeln in den Verkehr und Querung Fahrradweg

Fahrradweg

1

Automated vehicle

Surrounding objects

2

On-street Parkbereich

Hochgenaue Karte wird benötigt für:
• Spurzuordnung von Objekten
• Situationsanalyse und Handlungswahl
• Routen- und Pfadplanung
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Automatisierte Fahrfunktion entlang der Route

1 Drop-off-Punkt und Aktivierung der Fahrfunktion
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Fahrradweg

1

2

3

4

4

3 Dynamischer Spurwechsel nach links

4 Querung Lichtsignalanlage

On-street Parkbereich

Automatisiertes Fahrzeug
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Automatisiertes Fahrzeug

Mithilfe der TAVF-Infrastruktur
• Kommunikation mit der LSA über Automotive 

WLAN 
• Sichere und komfortable Längsführung
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4 Querung Lichtsignalanlage

On-street Parkbereich

Automatisierte Fahrfunktion entlang der Route

1 Drop-off-Punkt und Aktivierung der Fahrfunktion

2 Einfädeln in den Verkehr und Querung Fahrradweg

Fahrradweg

1

2

3

4

4

3 Dynamischer Spurwechsel nach links

5 Parkmanöver

5

Automatisiertes Fahrzeug
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https://www.urbansmartpark.com/

https://www.urbansmartpark.com/
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Fortführung der Aktivitäten



Vielen Dank für die Aufmerksamkeit

Kontaktinformationen
NFF / TU Braunschweig
Institut für Fahrzeugtechnik
Silvia Thal
Tel.: +49 531 391 66624
Mail: s.thal@tu-bs.de


